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Driver Motor de Passo - ( DR-SBO50DC04-CS)

MANUAL DE CONFIGURACAO:

DRIVER BIPOLAR — DR-SBO50DC04-CS

fenfes]  Stepper motor driver
] DR-SB050DC04-CS

Lot.n®" 1114

ACTION MOTORS - (019)3936-8510
www.actiontechnology.com.br




actioy Be

Driver Motor de Passo - ( DR-SBO50DC04-CS)

ESPECIFICACOES TECNICAS:

Descrigdo Min | Nominal | Max | Unidade
Tensdode |, 40 50 | vDC
Alimentacdo
Corre,nte de 13 B 45 A
saida
Corren,te.do sinal 7 10 16 mA
légico
Frequéncia |, _ 300 |  Khz
maxima
Tempgratura 15 _ 40 oC
ambiente

Terminais de comando:

Entrada
CP+ de pulso| 5VDC
(+)
Entrada
CP - de pulso | 5VDC
(-)

PWR/ALARM 3 Comando| Fungdo | Tensdo

Sentido
CW(+) de 5VDC
direcdo
Sentido
CW (-) de 5VDC
direcao
EN (+) H?T';ta 5VDC
EN(-) Habilita 5VDC

(+)
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Driver Motor de Passo - ( DR-SBO50DC04-CS)

OBS: Caso a tensao de alimentacdo seja maior que 5VDC, é necessdrio adicionar
resistores em serie com os terminais, conforme tabela abaixo.

VCC Resistor a ser utilizado
5VDC NA
12vDC 680Q
24VDC 2.2KQ

Terminais de Potencia :

Terminais ( A+, A-) e ( B+, B-), deveram ser utilizados somente para conexdo dos
motores de passo hibrido de duas fases e com bobinas isoladas eletricamente entre si.

Terminais ( Ac, Ac ) deveram ser utilizados para alimentacdo do driver, conforme
especificados em suas caracteristicas. Caso este seja alimentado com tensdes maiores
que a especificada, o mesmo podera sofrer danos em seu funcionamento.

Terminal Ligagao
A(+) Inicio da bobina A
A(-) Final da bobina A
B(+) Inicio da bobina B
B(-) Final da bobina B
GND Alimentacdo polo (-)

+V Alimentacdo polo (+)
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Driver Motor de Passo - ( DR-SBO50DC04-CS)

DIP Switches:

Estes sdo utilizados para configuracao de corrente dos motores, selecao de Microstep
e opgao de redugdo automatica de corrente dos motores.

Configuracao de corrente por fase:

Sw1 0 1 0 1 0 1 0 1
SW2 0 0 1 1 0 0 1 1
SW3 0 0 0 0 1 1 1 1
Corrente (A) 1.3 1.8 2.3 2.7 3.2 3,7 4.2 4,5
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Driver Motor de Passo - ( DR-SBO50DC04-CS)

Sele¢ao de Microstep:

switch: ON=0; OFF=1

Microstep SW5 SW6 SW7 SW8
2 0 0 0 0
4 0 1 0 0
8 0 0 1 0
16 0 1 1 0
32 0 0 0 1
64 0 1 0 1
128 0 0 1 1
256 0 1 1 1
5 1 0 0 0
10 1 1 0 0
25 1 0 1 0
50 1 1 1 0
125 1 0 0 1
250 1 1 0 1
SW4. = OFF - 100% de corrente.

ON - Redugdo de corrente em 50%

Relacado para transformacao:
PPR =200 x ( n2 Microstep )
RPM = Rotag¢des por Minuto.
PPR = N2 de passos por revolucao
Formulas:
Calculo RPM:

RPM =PPS x60 / PPR
Calculo da Frequéncia:

PPS= RPM x PPR / 60
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Driver Motor de Passo - ( DR-SBO50DC04-CS)

Configuracao para ligacdo NPN:
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Configuracao para ligacdo PNP:

Hicc CLP PNP Entrada do Driver
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Obs: 0 resistor RO, deve ser dimensionado, conforme especificado na tabela abaixo.

VCC Resistor a ser utilizado
5VDC NA
12vVDC 680Q
24VDC 2.2 KQ
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Driver Motor de Passo - ( DR-SBO50DC04-CS)

Dimensoes:
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