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FUNCIONAMENTO DO MOTOR DE PASSO

Um motor de passo € um dispositivo eletromecéanico que converte pulsos de energia elétrica em movimentos discretos. O eixo do
motor gira em “passos” quando pulsos elétricos sao aplicados na sequéncia correta. A rotagdo do motor tem relagdo direta com esses pulsos,
a velocidade do motor de passo € definida pela frequéncia com que esses pulsos sdo enviados e o numero de voltas do eixo é definida pela

quantidade de pulsos. O dispositivo que faz o controle desses pulsos elétricos que sdo enviados para o motor, é chamado driver.

L Driver @

Um motor de passo pode ser uma boa escolha onde ha necessidade de um movimento controlado. Podem ser utilizados onde é preciso

controlar o angulo de rotacdo, velocidade, posicdo e sincronismo. Por conta do seu modo de funcionamento, 0os motores de passo se
estabeleceram em uma grande gama de aplicacdes, como: Routers CNC, Maquinas de Corte a Plasma, Méaquinas de Corte a Laser,
Rotuladoras Sleeve, Rotuladoras Autoadesivo, Maquinas de serigrafia, Maquinas Hot Stamp, Controle de Valvulas, Dosadores por Rosca,

Mesas de Posicionamento, Bracos Manipuladores, atuadores lineares etc.

TIPOS DE MOTORES DE PASSO

Relutancia variavel (RV)
Esse tipo de motor consiste em um rotor dentado de ferro doce e um estator bobinado. Quando as bobinas sdo energizadas com corrente CC

os polos ficam magnetizados. A rotacdo ocorre quando os dentes sdo atraidos para os polos energizados do estator, completando um passo.

Ima permanente (1P)
Também referido como “tin can” ou “canstock” esse tipo de motor ¢ uma solugdo de baixo custo. Os motores de passo de ima permanente,
tém esse nome por conta dos iméas permanentes em sua estrutura. Os polos magnetizados do rotor aumentam a intensidade do fluxo magnético

e por causa dos iméas permanentes esse motor mostra caracteristicas elevadas quando comparado com o motor de relutancia variavel.

Hibrido (HB)

Esse € o tipo de motor Akiyama. O motor de passo hibrido disponha da melhor performance, de velocidade, resolucao de passo e torque. O
motor de passo hibrido combina as melhores caracteristicas dos motores de IP e RV. Possui o rotor dentado, como o0 motor de RV e contém
imds concéntricos magnetizados axialmente em torno do seu rotor. Isso aumenta as caracteristicas de torque detent, estatico e dinamico
guando comparado com os motores de passo RV e IP. De maneira geral, o motor hibrido é melhor dos os supracitados em todas as

caracteristicas.
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DIMENSIONAMENTO DE UM MOTOR DE PASSO

MOVIMENTAGCAO COM FUSO a = aceleracio [m/s?]

l aa = aceleracdo angular [rad/s?
Aceleracio (a) ::—a [m/s?] ¢éo angular [rad/s’]

ac = angulo da carga [graus]
Aceleracdo angular (aa) = % X 1 [rad/s?] ct = carga de trabalho [N]
FA = forca de arrasto [N]
Forca peso (Fp) = sen(ac) x m x 9,81 [N] Fc = forca contraria [N]

Forca de arrasto da guia linear (FA) =m X 0,981 [N] Fp = forga peso [N]
fs = fator de seguranca

Carga de trabalho (ct) = (m X a) + FA+ Fc + Fp [N] ic = inércia da carga [kg.m]

2 e
Inércia da carga (ic) =m X (2 ifn) [kg.m?] if = inécria do fuso [kg.m?]
im = inércia do motor [kg.m?]
Inércia do fuso (if) = 770 x (df*) x cf [kg.m?] pf = passo do fuso [m]
rf = rendimento do fuso
Torque exigido = ( cxpf ) x 2 [N.m] : .
2000 X T X Tf X 1T XTg fs rg = rendimento da guia
rr = rendimento da reducéo
Velocidade do motor = vLx 1000 [RPM] ~
pf xrd rd = reducéo

ta = tempo de aceleracao [s]

(if +ic) x rd?

Relacédo de inércia =
m

vm = velocidade do motor [RPM]

vl = velocidade linear [m/s]

MOVIMENTACAO COM CREMALHEIRA a = aceleracdo [m/s?]

Comp. Da circunferéncia do pinhdo (Cg) =dg x m [m] ac = angulo da carga [graus]
Cg = comprimento da circunferéncia do pinh&do [m]

Aceleracdo (a) = v/t [m/s?]
Dg = diametro primitivo do pinh&o [m]

e : : m dg\? ec = eficiéncia da cremalheira
Inércia refletida para o motor (ir) = (9 g ec) X ( . ) [kg.m?]
' er = eficiéncia da reducao

Forca de atrito (Fat) = m X cos(ac) x 0,3924 [N] fs = fator de seguranca
Forca da gravidade (Fg) =m X sen(ac) x 9,81 [N] Fat = forca de atrito [N]
Fc = forga contréaria [N]

Forca de aceleracdo (Fa) =m x a [N] Fg =forca da gravidade [N]

L ,
Torque [T] = (F'p+Fat+Fg) v (DTg) [N.m] ic = inércia da carga [kg.m?Z]

ec ic = inércia refletida [kg.m?]

Fp+Fat+Fg+F D im = inérci m2
p aec g a) x (Tg) [N.m] im = inércia do motor [kg.m?]

Torque de aceleracdo / desaceleracgdo [Ta] = (
rr = rendimento da reducao

RPM no eixo do motor (RPM) = Cg X vl [RPM] rd = reducéo
ta = tempo de aceleracgao [s]

Relacédo de inércia = ( al )

im x rd? vl = velocidade linear [m/s]

T+Ta
rd X er

Torque exigido do motor = X fs [N.m]

Para selecionar o motor de passo a ser utilizado, é necessario analisar as curvas de torque por velocidade dos motores, a fim de
verificar se 0 motor desejado atende o requisito de torque na velocidade necessaria na aplicacao.

Quanto menor a relacao de inércia entre o sistema e 0 motor, mais precisa sera a execucao dos movimentos. No geral, a relacdo Inercia
do Sistema pela Inercia do Motor ndo deve ultrapassar 50 para aplicacdes de baixa dindmica. Para movimentacdo de alta dindmica € ideal

que esse valor fique préximo de 1. Para diminuir a inércia refletida para o motor, devem ser utilizados redutores planetarios.
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FORMAS DE LIGACAO

A Neoyama oferece motores de duas fases. Esses motores de passo podem ser de 4, 6 ou 8 fios. Motores de 4 fios s&o ligados somente em
bipolar série, motores de 6 fios podem ser ligados em bipolar série ou unipolar e motores de 8 fios podem ser ligados em bipolar série, bipolar
paralelo ou unipolar. Ligac6es em paralelo possibilitam alcance de maiores velocidades por conta da menor indutancia nas bobinas. Em série,
0 torque em baixas velocidades é igual ou levemente superior ao paralelo, consumindo menos corrente. A ligacdo unipolar por utilizar

somente metade da bobina, tem um torque de 30 a 50% menor do que as ligagOes anteriores.

TABELA DE SELECAO
HOLDING ~ . _
VAL (vienEie CONEXAO | TORQUE | CORRENTE | TENSAQ |RESISTENCIA| INDUTANCIA
(A/fase) (V/fase) (Q/fase) (mH/fase)
(kgf.cm)

Bipolar| Série 1,1 0,07 0,017 140 148

17 | AK17/1.1F6LNL. :
/ 6 8 Unipolar 0,77 0,1 0,012 37 37
Bipolar| Série 4.6 07 7 10 24,8
AK23/4.6F6FL1.8 Unipolar - . 5 c v
Biolar Série 7 1 5 2,4 9,2
AK23/7.0F8FNL8 |~ PO [Paralelo 2 2,5 0,6 23
23 Unipolar 4,9 1,4 3,5 1,2 2,3
Bipolar | Série 15 2,1 4,2 2 8

AK23/15F6FNL. .
3/15F6 8 Unipolar 10,5 3 3 1 2
Binolar _StNe ’1 2,8 3,36 1.2 11,2
AK23/21F8FNL.8 |~ P2 [Paralelo 5,6 1,68 0,3 2,6
Unipolar 14,7 4 2,4 0,6 2,8
Bipolar\ Série 32 2,4 8,2 3,36 20,96
AK34/32F6BB18 Unipolar 22,4 3,5 5,88 1,68 5,24
Binolar | StNe 4 2,94 4,7 0,4 14
AK34/42F8FN1.8 |~ PO [Paralelo 5,88 2,35 16 35
34 Unipolar 29,4 4,2 3,36 0,8 3,5
AK34/52FACN1.8 | Bipolar| Série 52 5 3,75 0,75 6,4
. Série 2,1 11,2 5,34 55,2
AK34/100F8FNL.8 | B P (paratelo | 100 4,2 5,6 1,36 13.8
Unipolar 70 3 8 2,67 13,8
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AK17/1.10F6LN1.8

ESPECIFICACOES GERAIS

Especificacéo Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor | Terminal do driver
NUmero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento Bifilar Verde A-
Temperatura de operagdo max. 80°C Amarelo B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Azul B-
Resisténcia de iSOlaQéO 100VAC / 500vDC Branco / Preto Isolado
Rigidez dielétrica 500VAC / 1Imin
Classe de isolacéo B Unipolar
Esforco radial maximo 0,03mm - 400g de carga Fio do motor | Terminal do driver
Esforco axial maximo 0,03mm - 500g de carga Vermelho A+
Detent torque 0,06gf.cm Verde A-
Inércia rotorica 48g.cm? Amarelo B+
Quantidade de fios 6 Azul B-
Peso 0,22kg Branco / Preto Comum
TABELA DE SELECAO
- |HOLDING| oo pENTE | TENSAO | RESISTENCIA | INDUTANCIA | PESO
NEMA MODELO CONEXAO | TORQUE
(A/fase) (V/fase) (Q/fase) (mH/fase) (kg)
(kgf.cm)
Bipolar \ Série 1,1 0,07 0,017 140 148
17 | AK17/1.1F6LN1.8 - 0,22
Unipolar 0,77 0,1 0,012 37 37
INFORMACOES TECNICAS
AH
Vermelho
A+
AK17/1.1F6LN1.8
1,2 Branco A
1
£
20,8
‘S Verde
=
‘q;: 0,6 A-
204
2
0,2
0
0 50 100 150 200 250 300
Ve|OCIdade (RPM) Amarelo B+ Azull B-
Preto
Ligacdo bipolar série ou unipolar
039
$22 12
& &
m T m B 'I 5 .
=) | s
— R12,5
E) w
any Fan S —— -
L/ L/
Y 3 = o
N =
& 32 DETALHE A
= 49 ESCALA 2:1
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AK23/4.6F6FL1.8

ESPECIFICACOES GERAIS

Especificacdo Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor Terminal do driver
NUmero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento Bifilar Verde A-
Temperatura de operagao max. 80°C Amarelo B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Azul B-
Resisténcia de isolagdo 100VAC / 500vDC Branco / Preto | Isolados individualmente
Rigidez dielétrica 500VAC / 1min
Classe de isolagéo B Unipolar
Esfor¢o radial méximo 0,03mm - 400g de carga Fio do motor Terminal do driver
Esforco axial méximo 0,03mm - 5009 de carga Vermelho A+
Detent torque 300gf.cm Verde A-
Inércia rotorica 120g.cm? Amarelo B+
Quantidade de fios 6 Azul B-
Peso 0,42kg Branco / Preto Comum
TABELA DE SELECAO
NEMA MODELO CONEXAO HT%'—R[()?'SS CORRENTE | TENSAO | RESISTENCIA | INDUTANCIA | PESO
(A/fase) (V/fase) (Q/fase) (mH/fase) (kg)
(kgf.cm)
Bipolar | Série| 4,6 07 7 10 24,8
2 AK23/4.6F6FL1.8 - 0,42
3 3/4.6F6 Unipolar 3,2 1 5 5 6,2
INFORMACOES TECNICAS
AK?23/4 6E6EL 1.8 - Ligacdo série ou unipolar

Vermelho

6 A+
Fonte: 12VDC
.5 Corrente: 1,7A
g 4 Meio palss-o Branco A
i) Bipolar série
X
=3
% Verde
g2 .
S
1
0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
Velocidade (RPM) Amarelo | B+ Aaull B-
Preto
056,7
$38

Q5x4 @ @

| ]
\_/
B

- 30 1o ‘
S
50,5 ~Ol
=
35,1
20
(47,1 - 91,6 | - —

Rua Senador Petrénio Portela, 47 — Galpao 05 - Zona Industrial Norte - 89219-575 - Joinville/SC — Telefone: (47) 3029-8730



¢
motion

AK23/7.0F8FN1.8
ESPECIFICAGOES GERAIS
Especificacdo Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor | Terminal do driver
NUmero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento Bifilar Preto A-
Temperatura de operagao max. 80°C Branco B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Verde B-
Resisténcia de isolacdo 100VAC / 500vDC Amarelo / Azul Unidos*
Rigidez dielétrica 500VAC / 1min Laranja / Marrom Unidos*
Classe de isolagéo B
Esforgo radial maximo 0,03mm - 5009 de carga Bipolar Paralela
Esforco axial maximo 0,03mm - 7009 de carga Fio do motor | Terminal do driver
Detent torque 250gf.cm Vermelho / Azul A+
Inércia rotorica 190g.cm? Preto / Amarelo A-
Quantidade de fios 8 Branco / Marrom B+
Peso 0,60kg Verde / Laranja B-
*Para ligacdo unipolar, conectar a comum fase A
e comum fase B respectivamente.
TABELA DE SELECAO
X HOLDING | - 5o RENTE | TENSAO | RESISTENCIA | INDUTANCIA | PESO
NEMA MODELO CONEXAO | TORQUE
(A/fase) (V/fase) (Q/fase) (mH/fase) (kg)
(kgf.cm)
Binolar Série . 1 5 2,4 9,2
23 | AK23/7.0F8FNL8 | P [Paralelo 2 2,5 0,6 2,3 0,6
Unipolar 49 1,4 3,5 1,2 2,3
INFORMACOES TECNICAS
AK23/7.0F8FN1.8 yameho
9 A+
8 Fonte: 60VDC
=7 Corrente: 3A comm "
e .
26 Meio passo
25 Bipolar paralelo . §
o 4 Preto
> Amarelo
o3
|9 2 Laranja | Marrom
1 Branco Laran]a
0 Marrom Verde Branco | B+ Verde | B-
0 75 150 225 300 375 450 525 600 675 750 nga(;ao paraIeIaB- Comum
Vermelho
056,4 A
@38
NH\o) )
© O __ Branco | B+ Verde | B-
©]
Ligacdo série
G ) 19,4
g 2 15
0 A 3
— ~O0
B 5 = 3
5X4
Q E1O |
Ty
50 1,6 S
Ne)
- 047.] - 7 DETALHE A
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AK23/15F6FN1.8
ESPECIFICACOES GERAIS
Especificacdo Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor | Terminal do driver
NUmero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento Bifilar Verde A-
Temperatura de operagao max. 80°C Amarelo B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Azul B-
Resisténcia de isolacao 100VAC / 500vDC Branco / Preto Isolado
Rigidez dielétrica 500VAC / 1min
Classe de isolagédo B Unipolar
Esforco radial méximo 0,03mm - 5009 de Fio do motor | Terminal do driver
carga Vermelho A+
Esforgo axial maximo 0’03m$r'g;009 i Verde A-
Detent torque 400gf.cm Amarelo B+
Inércia rotorica 370g.cm? Azul B-
Quantidade de fios 6 Branco / Preto Comum
Peso 0,98kg
TABELA DE SELECAO
- |HOLDING | - o o ENTE | TENSAO | RESISTENCIA | INDUTANCIA | PESO
NEMA MODELO CONEXAO | TORQUE
(A/fase) (V/fase) (Q/fase) (mH/fase) (kg)
(kgf.cm)
Bipolar \ Série 15 2,1 4,2 2 8
2 AK23/15F6FNL1. - ,
3 S/15F6 8 Unipolar 10,5 3 3 1 2 0.98

INFORMACOES TECNICAS

AH
Vermelho
AK23/15F6FN1.8 At
18
Fonte: 60VVDC Branco A
15 Corrente: 2,1A
Meio passo
Bipolar série Verde
A-

g
S12
2
= 9
()
>
S 6
S

3

0

0 75 150 225 300 375 450 525 600 675 750
. Amarelo | B+ Azul| B-
Velocidade (RPM) ! “

Preto

056 Ligac&o série ou unipolar

@ 38,1

5,800

]
O
©

O
l

15 _
I~

0 [ — ]
(@]
I~ ¥
|| ~0
! . P5x4 — S

DETALHE A
1,6
70 5
96
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AK23/21F8FNL1.8

ESPECIFICACOES GERAIS

Especificagdo Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor | Terminal do driver
NUmero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento Bifilar Preto A-
Temperatura de operacdo max. 80°C Branco B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Verde B-
Resisténcia de isolacéo 100VAC / 500vVDC Amarelo / Azul Unidos*
Rigidez dielétrica 500VAC / 1min Laranja / Marrom Unidos*
Classe de isolagéo B
Quantidade de fios 8 Bipolar Paralela
Peso 1,6kg Fio do motor | Terminal do driver
Vermelho / Azul A+
*Para ligacao unipolar, conectar a comum fase A Preto / Amarelo A
e comum fase B respectivamente. Branco / Marrom B+
Verde / Laranja B-
TABELA DE SELECAO
X HOLDING | - o pRENTE | TENSAO| RESISTENCIA |INDUTANCIA |PESO
NEMA MODELO CONEXAO TORQUE Q/fase) (mH/fase) (ka)
(kgf.cm) (A/fase) (V/fase) ( g
Bipolar Série 21 2,8 3,36 1,2 11,2
23 | AK23/21F8FN1.8 Paralelo 5,6 1,68 0,3 2,6 1,6
Unipolar 14,7 4 2,4 2,4 2,8

INFORMACOES TECNICAS

AK23/21F8FN1.8

e
o U1 o

Torque (kgf.cm)

o o

0 60
Velocidade (RPM)

056,4

@ 38,1

047,1

Rua Senador Petrénio Portela, 47 — Galpéo 05 -

Fonte: 24VDC A
Corrente: 4,2A
Meio passo
Bipolar paralelo

Vermelho
Azul

A+

B

Preto
Amarelo

120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720

B

Branco
Marrom

B+

Laranja
Verde

B-

Ligacdo paralela

Vermelho

132,600

AH

Vermelho

AH

Laranja Marrom

Branco | B+

Laranja Marrom

Branco | B+

Verde | B-

Ligacdo série

20

D9

Zona Industrial Norte - 89219-575 -

1.6

106

Joinville/SC — Telefone: (47) 3029-8730

Verde | B-

Comum

Ligacgéo unipolar
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AK34/32F6FN1.8

ESPECIFICACOES GERAIS

Especificacao Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor | Terminal do driver
Numero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento Bifilar Verde A-
Temperatura de operacdo max. 80°C Amarelo B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Azul B-
Resisténcia de isolagdo 100VAC / 500vDC Branco / Preto Isolado
Rigidez dielétrica 500VAC / 1min
Classe de isolagédo B Unipolar
Quantidade de fios 8 Fio do motor | Terminal do driver
Peso 2,3kg Vermelho A+
Verde A-
Amarelo B+
Azul B-
Branco / Preto Comum
TABELA DE SELECAO
X HOLDING | - oRRENTE | TENSAO| RESISTENCIA |INDUTANCIA PESO
NEMA MODELO CONEXAO TORQUE
(A/fase) (V/fase) (Q/fase) (mH/fase) (kg)
(kgf.cm)
Bipolar \ Série 32 2,4 8,2 3,36 20,96
34 | AK34/32F6BB1.8 - 2,3
Unipolar 22,4 3,5 5,88 1,68 5,24
INFORMACOES TECNICAS
AH
Vermelho
AK34/32F6BB1.8 At
35
30 Fonte: 60VvDC Branco A
= Corrente: 2,4A
g 25 Meio
i passo
220 Bipolar série Verde
£15 A
O
S 10
|_
5
0
0 75 150 225 300 375
Velocidade (RPM) Amarelo | B+ Azul| B-
Preto
Ligac&o série ou unipolar
085,6
34
I: 30
o X
~0 | &
S R36,5 [ — -
g ]| s |
\‘/ A
65,4 1,6
135
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AK34/42F8FN1.8
ESPECIFICACOES GERAIS
Especificacdo Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor | Terminal do driver
NUmero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento bifilar Preto A-
Temperatura de operagao max. 80°C Branco B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Verde B-
Resisténcia de isolagdo 100VAC / 500vDC Amarelo / Azul Unidos*
Rigidez dielétrica 500VAC/ 1min Laranja / Marrom Unidos*
Classe de isolagéo B
Quantidade de fios 8 Bipolar Paralela
Peso 2,3kg Fio do motor | Terminal do driver
Vermelho / Azul A+
*Para ligac&o unipolar, conectar & comum fase A Preto / Amarelo A-
e comum fase B respectivamente. Branco / Marrom B+
Verde / Laranja B-
TABELA DE SELECAO
X HOLDING | o RENTE | TENSAO| RESISTENCIA | INDUTANCIA |PESO
NEMA MODELO CONEXAO TORQUE
(Alfase) (Vifase) (Q/fase) (mH/fase) (kg)
(kgf.cm)
Binolar Série 42 2,94 4,7 0,4 14
34 | AK34/42F8FNL8| - PO [Paralelo 5,88 2,35 16 35 2,3
Unipolar 29,4 4,2 3,36 0,8 3,5
INFORMAGOES TECNICAS y
Vermelho Vermelho
AK34/42F8FN1.8 -
40 Fonte: 60VDC A
o Corrente:3,08A
832 Meio passo
I Bipolar série s
é/ 24 Amarelo
E 16 Laranja | Marrom
2
8 renee Marrom e Verde Branco | B+ Verde | B-
0 B & Comum
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 Ligacdo paralela oM Ligacdo unipolar
VeIOCidade (RPM) Vermelho
085,8
Branco | B+ Verde | B-
Ligacdo série
_ 30,4
I O @O |
B) []
| [~/
® o / 25 N | <
——F o~
~N vy} E— 0
8 8.7 . ]
| @ Q
| @) —
NS ] N 26,7
\]
I+
| P65X 4 1.6 S
10 . o
79,70
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AK34/52FAFN1.8

ESPECIFICACOES GERAIS

Especificacdo Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor | Terminal do driver
NUmero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento Bifilar Verde A-
Temperatura de operagdo max. 80°C Amarelo B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Azul B-
Resisténcia de isolagdo 100VAC / 500vDC
Rigidez dielétrica 500VAC / 1min
Classe de isolagéo B
Inércia rotorica 1,05kg.cm?
Quantidade de fios 4
Peso 2,3kg
TABELA DE SELECAO
. HOLDING | - o pRENTE | TENSAO | RESISTENCIA | INDUTANCIA | PESO
NEMA MODELO CONEXAO TORQUE
(kgf.cm) (A/fase) (V/fase) (Q/fase) (mH/fase) (kg)
34 AK34/52FACN1.8 Bipolar ‘ Série 52 5 3,75 0,75 6,4 2,3
INFORMACOES TECNICAS
AH
Vermelho
A+
AK34/52FAFN1.8
52 A
p¥ Fonte: 60VDC
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258 Bipolar série Verde
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AK?34/100F8FN1.8

ESPECIFICACOES GERAIS

Especificagdo Valor Bipolar Série
Angulo do passo 1,8° Fio do motor | Terminal do driver
NUmero de passos 200 Vermelho A+
Enrolamento Enrolamento bifilar Preto A-
Temperatura de operacdo max. 80°C Branco B+
Temperatura ambiente -10°C ~ 50°C Verde B-
Resisténcia de isolacéo 100VAC / 500vDC Amarelo / Azul Unidos*
Rigidez dielétrica 500VAC / 1min Laranja / Marrom Unidos*
Classe de isolagéo B
Quantidade de fios 8 Bipolar Paralela
Peso 5,0kg Fio do motor | Terminal do driver
Vermelho / Azul A+
*Para ligacao unipolar, conectar a comum fase A Preto / Amarelo A-
e comum fase B respectivamente. Branco / Marrom B+
Verde / Laranja B-
INFORMACOES TECNICAS
X HOLDING | 5o RENTE | TENSAO| RESISTENCIA |INDUTANCIA |PESO
NEMA MODELO CONEXAO TORQUE
(kgf.cm) (Alfase) (V/fase) (Q/fase) (mH/fase) (ka)
Bipolar Série 100 2,1 11,2 5,34 55,2
34 | AK34/100F8FNL1.8 Paralelo 4,2 5,6 1,36 13,8 5
Unipolar 70 3 8 2,67 13,8
INFORMAGOES TECNICAS Yermeto

AK34/100F8FN1.8
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Comum

Ligacdo unipolar
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